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ロボットの導入後に生じる新たな
ハザードの分析とリスクの評価、
リスク低減方策の提案を行います。

想定外の不安全行動を防ぐための動的
リスクアセスメント、作業者のウェル
ビーイング／ストレスの測定評価を
提供し、安全な協働環境を実現します。

作業者ファーストの空間デザイン、
作業効率の高い環境を提案します。

新しい作業空間の効率性を検証する
実証検証を支援します。

各担当者の安全上の役割と責任を
明確にします。

ロボットの適切な利用方法や注意点
などを伝え、作業者の安全に貢献し
ます。
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自律搬送ロボット (AMR) を導入したが、 想定外のヒヤリハットにより効率が低下･･･

搬送作業に関する人手不足を補完するため、搬送作業の効率化のために、
搬送ロボットが導入されます。特に、工場内のレイアウト変更や生産
ラインの変更に迅速に対応できる自律搬送ロボット Autonomous Mobile 
Robot(AMR) が注目されています。一方で作業者が環境変化に対応できず
想定外の不安全行動を取ることがあります。その結果、想定外のヒヤリ
ハットが起きたり、作業者の負担になるルールが増えたりして、
稼働効率の低下が起こります。

作業者と環境の観察 ・測定結果から随伴性を分析、 介入計画を立案して PDCA を回します

自律搬送ロボットによる生産性向上と安全性の両立、ヒヤリハットの低減 

人の働きやすさの改善、作業のしやすさの改善、ウェルビーイングの改善

センサー検知範囲の調整
予定動作の伝達

車外表示器の表示内容の最適化
ゲートの設置

課題の把握 全体系における人の行動分析 改善計画の作成と実行

機器と人

環境の確認
課題の明確化

機器と人

環境を含む

全体系のモデル化

人の行動の観察

測定 ・分析

改善計画の

作成と実行

改善サイクルの

確立

働く人への影響を配慮しながら、 生産性と安全性を両立します




